Programa de Pés-Graduagio em [nformatica - PPGI
Instituto de Computagio - IC

Justificativa para aquisigio de material/

servigos

Objeto: Licen¢a Quarc 2020 Robotics

Fornecedora: TECHSIM PRODUTOS E SERVICOS EM
TECNOLOGIA LTDA. CNPJ: 04.032.716/0001-21

Pessoa de contato no PPGI;
Prof. Dr. Heitor Judiss Savino
e-mail: heitor.savino@ic.ufal.br

A-Qam &dn@da%

Coordenador do PPGI: Alan Pedro da Silva

Reitor: Josealdo Tonholo

Caracterizacao do Setor interessado

Informar o setor que pretende adquirir a licenca e
as funcoes que esse setor executa;

0 Programa de P6s-Graduagdo em Informdtica tem como objetivo contribuir
para o desenvolvimento tecnoldgico e cientifico brasileiro, em particular d

estado de Alagoas, através da geragio de conhecimento e formaci do
profissionais de alto nivel nas dreas de Engenharia de Sistemas Computaci(;) o de
Computagdo Visual e Inteligente. Assim, o programa almeja formar profi -hal?.e
com capacidade para a inovagdo tecnolégica, a critica e a difusio dSSI()nals
modelos e procedimentos, que possam servir 3 sociedade, a entidade € novos

; ; 0 s X
e pesquisa e a empresas que lidam com computacio e automagdo de ensino



AN Ci ‘o ti ciais de
Pertinéncia com as caracteristicas €Sp€

: jeti institucionais da
sua aplica(;ao a0s Ob]ethOS institucion
UFAL;
rmitira a utilizagio do manipulador

as a p()s-graduugﬁo e
aduag¢io.

A compra da licenga Quarc 2020 Robotics pe liead
v . QO i e T

robético Denso nas atividades de ensino e pesquisa l,t-’ .

demais projetos de pesquisa e inovagdo, assim como ensin

Importancia desta contratacao;

le de equipamento didz’ztxc'o. de
ensino, pesquisa €
p(’)s-gradua(,‘éo em
trole de sistemas

Trata-se de uma licenga de software para o contro )
alto desempenho, um manipulador robético, indlspensaveldrlo
novagdo, alinhados as linhas de pesquisa do programa de
Informética, principalmente na drea que envolve robgtica e con
computacionais. .
Alén? disso, a CAPES considera na avalia¢do dos progr.amas de pos-
qualidade dos laboratdrios onde se desenvolve a pesquisa. ssidades de
Assim, a contratagio desta licenca de software atende as necel'a i
formacdo discente da pés, e 2 melhora do desempenho e avatl gdo
programa, abrindo caminho para a abertura de um programa de doutorado.

graduagdo a

Demonstra¢io que a contrata¢io é fundamental
para o setor e nao meramente util, atrativo ou
interessante;

Atualmente, o laboratério de robética do Instituto de Computagio conta com um
manipulador robético DENSO VP6242G, fornecido pela empresa Quanser. A
licenga de software se encontra vencida, o que limita a realizagdo de ensino e
pesquisa, tornando o manipulador robético um bem mal utilizado, A contratagdo
desta licenga permitira voltar a desenvolver ensino e pesquisa de alto nivel,

evitando a perda do equipamento por falta de componentes de software
adequados a demanda tecnoldgica atual.

Informar a intengdo do Requisitante em adquirir a licenga, 0 nome do software
ou site, razdo que se faz necessdria sua aquisicdo e as fungdes que serio
exercidas com a utilizagdo da licenca; g
A licenga de software permitird o desenvolvine
pesquisa de um robd manipulador DENSO Vpg24
de robética, porém mal utilizado por falta de
desde 2015.

Com a aquisigdo da licenga Quarc 2020 Robotics, se

nto de atividade de
2G ja disponfve] no |
atualizagio de gy

ensino e
aboratério
alicenga defasada

ra possivel:




' uanser;

e Utilizar a gama completa de produtos de ensino Q Atce Simulink Usa
® Suporte para o ambiente de desenvolvimento geal Zjuste de pardmetro

modo externo para permitir execugio em t.empO lrizac'las do Windows;

e monitoramento de dados em versdes mais atua osso répido € At -
® API Quanser hardware-in-the-loop (HIL) para E(ljc e carGes de aquisicio

ampla variedade de dispositivos de hafdware, celz sudrio:

de dados e cAmeras até dispositivos de mAterface ELIR para processamento
® Interface direta para uma variedade de cAmeras

de imagem; ' trole répido;

' 5 e con

® Extensa biblioteca de utilitarios para_pll"ot_ot]page?;ripo Sl N
® Comunicagdes persistentes e deterministicas emP 7P Ip, UDP, memoria
® Suporte para E / S de dados usando TC 2

compartilhada, serial, SPI, [2C SRR sincrona/assincrona,
® As opgoes de execugdo para comunicagdes incluem

bloqueadora e ndo bloqueadora; ) e dispositivos
L Supci)rte de hardware para controle de robds Quanser

. i iti Apti 3D Systems
® Interagir com o software usando os dispositivos hapticos y

Phantom e Force Dimension; i b _ eracies de
e Biblioteca de aplicativos otimizada para robética, mclumd(;)eopimazem :

quadro de referéncia, cinemadtica, processamento

compressdo e transmissao de video

ndo

Caracteristicas do material/servico

O software Quarc é amplamente utilizado para zflcelerar ativi
pesquisa, sem precisar se preocupar com a lqtgrfafe co
desempenho deterministico. O Quarc permite a utilizacdo da
outro software, o Simulink/Matlab, para dar, gos alunos uma compreensio
sistematica do projeto da mecatrdnica, robética e sistemas de controle e
deixa-los interagir com esses sistemas em tempo real. Um programa de ensing
baseado em Quarc ajuda os alunos a preencher a lacuna entre 0s modelos
tedricos e algoritmos e o mundo real.

dades de ensino e
m o hardware oy
interface grifica de

Para os pesquisadores, o Quarc oferece 0

caracterizar e validar algoritmos em simulag¢io
desenvolvimento de algoritmos rapido e confijve
de bibliotecas para comunicagdes, execucao multj
imagem e video etc. Com o Quarc, é Possivel, par
seus algoritmos em uma ampla variedade de plataformag locais e r emotas, s
ter que se preocupar com linguagens oy Compiladoreg Cruzados permi;- edm
concentrar-se na pesquisa enquanto o Software cuida do resto, ’ indo

desempenho pec
€ em hardway
L gracas a um
"Processos, pr
a 0S pesquisa

€Ssario para
€. Isto torna o
amplo conjuntg

i

71




Informar como ocorreu a escolha .do
equipamento, servico, ou prestador do servi¢o
quais as caracteristicas técnicas, modelo e escolha
do Fabricante;

. 5 disponivel no
O Quarc é o software necessdrio para o controle do robd disp
laboratdrio fornecido pelo mesmo respectivo fabricante.

HA justificativa fundamentada acerca dos
quantitativos requisitados, que demonstrem O
dimensionamento adequado da
aquisi¢ao/contratacao?

z a f S At é
Hd apenas um robd manipulador no laboratério de robotica. Portanto,
necessario apenas uma licenga Quarc 2020 Robotics.

Informar quais atividades e finalidades serao
realizadas com a compra deste material;

Serdo realizadas atividades de ensino, principalmente nas disciplinas da
pos-graduagio: Modelagem e Controle de Robds; e Navegagdo de Robds.

Também pode ser utilizado na disciplina de Robética da graduagdo em
Engenharia de Computagao.

Nas atividades de pesquisa, diversos projetos de pesquisa serdo beneficiados,
gerando melhorias nas dissertagdes de mestrado, produgdo bibliografica, assim

como em atividades de graduagdo: programas de inicia¢do cientifica, programas
de inovagao tecnoldgica, e trabalhos de conclusdo de curso, estreitando a
aproximacdo da graduagdo com a pés.

Havendo software livre ou sites gratuitos, listar

quais e comprovar, detalhadamente, Por que nao
atendem as necessidades do setor solicitante-
)

O software é especifico para o robd mani

pulador fornecj
fabricante, ndo havendo opg¢do livre ou gratuita, cido pelo mesmo



Caracterizagio da empresa:

a Empresa em

Demonstrar as razoes de escolha d
rcado. Caso

detrimento de outros existentes no me

nio haja outra no mercado, informar.
dense Quanser, It
fyvel no Jaboratorio

esma
0 Quarc ¢ um software desenvolvido pela empresa cana e de
fabricante do modelo de manipulador robética dispon utacionais
robdtica, atendendo a inameras necessidades de ferramentas comp mpresa
para pesquisa e ensino na area de robotica. Até a presente dataDi\e rC)NPI:
TECHSIM PRODUTOS E SERVIGOS EM TECNOLOGIA LTDA. P
04.032.716/0001-21 é a Unica autorizada a fornecer e dar Squ)rte &3
especializado ao software no Brasil. Desta analise técnica faz-se evidente ql:em
referida empresa tem notério saber sobre 0 sistema em pauta}. A mesma
atestado de exclusividade, conforme copia autenticada em cartorlo a

processo, para comercializagdo de softwares relacionados a Quanser.

nexada ao

Comprovac¢io da pesquisa de precos praticados
pelo mercado:

O custo de mercado da licenga fornecida pelo fabricante, no exterior, é de 2184
dolares canadenses (em anexo, item 4), sem incluir impostos e taxas incidentes
no Brasi O custo ofertado pela TECHSIM PRODUTOS E SERVICOS EM
TECNOLOGIA LTDA. foi o valor final de 12.074,50 reais (em anexo, item 3).

Descrever como foi realizada a pesquisa de
precos, citando as 03 notas de empenho ou notas
fiscais de outras pessoas juridicas que tenham
adquirido o mesmo material ou a contrataciao de
servigos (niimero da nota, Orgao emissor e valor).

Em anexo, esta a nota anterior da compra do manipulador robético que inclui
uia

licenga Quarc 2.4. A venda da licenga foi feita incluida no i
m - 4 -
na data de sua aquisi¢do em 2015. anipulador robético

Caso houve a impossibilidade de anexgcs
comprovagoes de precos, ¢ao de 03
ter anexado.

Nao foram realizadas vendas {inicas do QUARC Rob

isfr;pge) foram corlrJlEo sistema do Manipulador Depg, par
- e : ' a :
encontmmpara o anexo, item 7). s dOCUme’ntos da «UFAL (em anexo,
em anexo, assim como demais ven(gg d €stas aquisigdes se
c € produtg
S Quanse
r

Justificar a razig de nao

oti '
¢s. As licencas fornecidas



itens 5’ 6, 9 e 10,
realizadas para CNPq, FAPESP, UFBA e UFRGS (em anexo, ite

respectivamente).

ela contratada

Demon cobrado p
strar que o preco 1 base na

é vantajoso para a Administragao €O

pesquisa de precos realizada.

. ior, & de
O custo de mercado da licenca fornecida pelo fabrlcz'mte,'nf) extetlzgz o
CAD$2184 (em anexo, item 4), délares canadenses, S€m incluir lmpO;VICOS EM
incidentes no Brasil. O custo ofertado pela TECHSIM PRODUTOS.E SE
TECNOLOGIA LTDA. foi o valor final de R$12.074,50 (em anexo, item 3).

Declarar a aceitagdo do prego ofertado p?la
Empresa a ser contratada a UFAL e que este € O
praticado no mercado, conforme anexa¢io de 03
notas de empenho ou notas fiscais que a Empresa
tenha emitido em contratacées com 0 mesmo
objeto ou similares;

A empresa TECHSIM PRODUTOS E SERVICOS EM TECNOLOGIA LTDA. é a
representante exclusiva da empresa internacional QUANSER, fornecedora da
licenga do Software Quarc 2020 Robotics. O prego praticado é de R$12.074,50, e

se mostra adequado ao prego praticado no exterior considerando impostos e
taxas incidentes no Brasil.
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Justificativa de nio cadastro no Plano
anual de aquisigdes e contratagoes

, al de
A aquisigao da licenga do Software Quarc 2020 Robotics néo consta no Planc Anual d¢
Aquisig¢des e Contratagdes polis as pos-graduagdes néo s4o incluidas nqsws -
levantamentos anuais, portanto havia possibilidade desta demanda ter sido coloc
antecipadamente.
A demanda surge também em meio a impossibilidade de utilizagéo do recurso PROt/i:\vZ
para rubricas comumente exploradas como didrias e passagens, restando a alterna
de contratagao de software.

Alam G do sy |

Alan Pedro da Silva
Coordenador do PPGI

Heitor Judgs Savino
Vice-Coordenador do PPGI

ASSINADO PELO REITOR NO
DOCUMENTO ORIGINAL.

Maceid, 07 de dezembro de 2020



